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Synoptique des exercices : 

Exercice 1 : Ensemble de serrage (insertion de composants, contraintes) 



Exercice 2: Support Roulette (Manipulation sans creer de contraintes) 



Exercice 3 : Ensemble moteur (Insertion de composants, Contraintes, Carter) 



Exercice 4 : Nomenclature 



Exercice 5 : Remplacement de composants 



Exercices comylementaires : 



Exercice 6 : V anne (p63) Exercice 7 : Liaison came (p64) 






Exercice 1 : 



Cet exercice est une application succincte 
des principes vus precedemment, ceux-ci 
seront developpes dans la suite du cours. 



Obiectif: 

• Insertion de composants 

• Creation de contraintes 

• Mise a jour de I'assemblage 
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Creation d'un nouveau produit: 

1 . Creer un nouveau produit par 
Fichier > Nouveau > Product 



? xl 



Liste des types : 



Analysis 
CatalogDocunnent 
Drawing 

FeatureDictionary 
Functional5ystern 
Part 
Process 
ProcessLibrary 



|ZipMill 
Selection : 
| Product 



3 OK | ^ Annuler J 



2. Insere r ces composants existants en cliquant sur 
puis sur Produit 1 (dans I'arbre) : 



icone 



Selection de fichier 



Rechercher dans : | f^l exo 



"3 



<j= is ct m 




bride. CATPart 



cale. CATPart 



y3 ensernble-serrage.CATProduct 



SS] ISO_l 207_M 1 0x40_STEEL_SCRE W . C ATPart 
&j) ISO_7039_1 0x20_5TEEL_W A5HER . C ATPart 



Pas d'aper 



Norn de fichier : I 1 'Socle. CAT Part" "ensernble-serrage.CATProdui 

Type : |Tous les fichiers ( K . K ) 



1 
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*5produitl 

^flcale (cale.l) 

i e ©| plaque (plaque. 1) 
Socle (Socle. 1) 

ensemble-serrage (ensemble-serrage.i) 
'-Applications 




Creation de contraintes: 

1 . Creer une contrainte de fixite sur le socle (le selectionner puis cliquer sur 



2. Imposer une contrainte de contact entre la plaque et le socle 



0 



Creation de contraintes: 



1 . Imposer un contact surfacique entre le premier plot du socle et la plaque (orientation externe) 

O Mesure 



Proprietes des contraintes 



O Contact ponctuel 

* Contact lineique Norm : (Contact lineique. 3 
O Contact surfacique 



-Elements d'appui 



Orientation 



Externe 



Type | Composant 


Statut 


Plan plaque (plaque. 1) 
Cylindre Socle (Socle. 1) 


Connecte 
Connecte 

Reconnecter... 



OK <J Annuler j 



2. Faire de meme avec les deux autres plots et la face de la plaque indiquee 



3. Cliquer sur I'icone ® pour mettre les 
contraintes a jour 



Creation de contraintes: 



1 . Etablir une contrainte de contact entre la cale et le socle 



2. Creer deux contraintes de decalage de 1 7 mm entre la cale et le socle 

?l X 



Proprietes des contraintes 



I~l Mesure 



Norm : (Decalage. 7 



Elements d'appui 


Type | Cornposant 


Statut 


Plan cale (cale. 1) 
Plan Socle (Socle. 1) 




Connecte 
Connecte 






Reconnecter... ] 


Orientation] « Identique ^ 





Distance 



ll OK Q Annuler | 



3. Cliquer sur I'icone @ pour mettre les 
contraintes a jour 





iS?^ Formation Assemblage 

Creation de contraintes: 

1 . Rendre coincident I'axe de la vis avec I'axe du trou du socle 



2. Etablir une contrainte de contact entre la face superieure de 
la plaque et la face inferieure de la bride 



3. Imposer un parallelisme entre les faces laterales de la bride 
et du socle 



Proprietes des contraintes 



OPerpendicularite f£ ^ 



^ iParallelisme i 



O Mesure 



Norm : [Parallelisme. 22 



O Angle 
O Angle plan 



Elements d appui 


Type | Comp_osant_ 


Statut 


Plan bride (bride) 
Plan Socle (Socle. 1) 


Connecte 
Connecte 

Reconnected.. 



Orientation] « Identic|ue 



^ OK | J Annuler J 



4. Mettre a jour I'assemblage 
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Modification des contraintes: 



1 . Activer le composant Plaque. 

2. Modifier la hauteur d'extrusion de la plaque a 15mm. 

3. Retourner dans I'assemblage (en activant Produit.1). 

4. Mettre a jour I'assemblage. 
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Formation Assemblage 
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Notes personnelles: 
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Formation Assemblage 



Exercice 2 : 



Obiectif: 

- Insertion de composants, produits 

- Manipulation 

- Enregistrement des fichiers 



Dans cet exercice, aucune contrainte n'est 
creee. Les elements sont seulement 
positionnes les uns par rapport aux autres. 
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SUPPORT ROULETTE 
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Insertion de composants existants 

1. Fichier > Nouveau > Product 

2. Inserer trois com posan ts existants 
dans produit. 1 : 



Selection de fichier 



Rechercher dans : | 'Pj ensemble-roulette 



"3 <- s & H* 




Produit. 



Pieces 



Les pieces Fourche et ecrou 
Le produit Vis-Rondelle 



Historique 



Bureau 



Mes documents 



*Pkoduiti 



^ ^is-rondelle (Vis-rondelle.i 
^JS^ondelle (Rondelle.i) 



^jjante 
j)Pneu 
j]rondelle 



Vis-rondelle 




Norn de fichier : 
Type: 



-Appli 




Pas d'apercu disponible. 



Vis-rondelle. CAT Product" "Fourche. CAT Part" jj 



□ uvrir 



Tous les fichiers [ K . 
I™ Ouvert en lecture seule 

P' Afficher I'aperci 



Annuler 
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Formation Assemblage 
Insertion d'un nouveau composant 

1 . Activer la saisie clavier (Outils>Options> I nfrastructure>Structu re du Produit>Product Structure) 

2. Inserer un nouveau composant 



et le nommer Roue 



3. Activer la Roue et inserer deux composants existants 



Composant 
Pieces — 



#Produitl 

Vis-rondel le (Vis-rondelle.i) 
WSlRondelle (Rondelle.l) 
^HSvis (Vis.l) 

Fourche (Fourche.l) 
* - SjEcrou (Ecrou.l) 
floue (Roue.l) 
^^fl.lante (Jante.l)l 
^^Pneu (Pneu.l) I 
'-Applications H li 



Reference du produit 


-inl x| 


Nouvelle reference du 




produit) Roue 






3 OK 


ij Annuler j 



Piece Jante 
Piece Pneu 
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Formation Assemblage 

Analyse des composants 

1 . Fichier > Gestion des enregistrements 
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*Sproduiti 

^ *S V is-r onde Ne ( V is-r onde I le . 1 ) 
'MlRondelle (Rondelle.l) 



«-*8vis (Vis.l) 

Fourche (Fourche.i) 
^-^S Ecrou (Ecrou .1 ) 
ftoue (Roue.l) 
<Mj|jante (Jante.i) 
kajj!|pneu (Pneu.l) 
'-Applications 



Gestion des enregistrements 



Etat 



Nouveau 



Ouvert 
Guvert 
Ouvert 
Ouvert 
Ouvert 
Ouvert 
Guvert 



Norn 



Produitl. CATProduct 



| Chernin" 



Action 



Enregistrer 



Vis-rondelle. CATProduct E:\archive\Gu 



Enregistrer Sous. 



Vis.CATPart 
rondelle.CATPart 
Fourche. CATPart 
ecrou. CATPart 
Pneu. CATPart 
Jante. CATPart 



E:\archive\Gu 
E:\archive\Gu 
E:\archive\Gu 
E:\archive\Gu 
E:\archive\Gu 
E:\archive\Gu 



Propagation du repertoire 
Reinitialiser 



1 



1 fichier(s) non enregistre(s) 



LB 



1 


Wl 





O Enre gistrements independants 



|> OK 



i «j Annuler 



Tous les elements (CATPart ^ et CATProduct ) 
apparaissent dans cette Gestion des enregistrements 
sauf le composant Roue $8jjSJ . 



- Le composant (Roue) non enregistrable est done interne au produit (Produit.1). 
A I'inverse, les CATPart et CATProduct sont dits externes. 



2. Fermer cette fenetre sans enregistrer 
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Formation Assemblage 



Insertion d'une nouvelle piece 

1 .Inserer une nouvelle piece dans produit.1 
et la nommer Axe-rotation. 



Reference du produit 



Nouvelle reference du produit| Axe-rotation 

Q OK | J Annuler j 
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2. Choisir comme point d'origine le point de la Fourche 
indique 



Nouvelle piece : point d'origine 



2£j 





Voulez-vous definir un nouveau point d'origine pour la 
nouvelle piece ? 



Cliquez "Qui" pour definir le point d'origine d'un 
composant ou un point comme point d'origine de la nouvelle 
piece. 

Cliquez "Non" pour definir le point d'origine de 
[assemblage comme point d'origine de la nouvelle piece. 



Oui 



Non 
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Piece Axe-rotation 
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Nouvelle piece : Axe 



1 . - Inserer une nouvelle piece dans Produit.1 et la nommer Axe. 

- Cliquer sur Non pour definir le point d'origine de I'assemblage comme point d'origine de 
la nouvelle piece. 
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Manipulation 

1 . Activer le composant Vis-rondelle. 




Changer I'orientation de la piece si necessaire 
(en cliquant sur la fleche) 




Formation Assemblage 



Manipulation 

1 . Activer le composant Roue. 



2. Rendre coincident I'axe de la jante et du pneu puis les deux faces 



CATIA 
V5 




Page 19 



{8 


Vf?2 


Formation Assemblage 


CATIA 
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Manipulation #cL 





1. Activer Produit.1. 

2. Mettre en position le composant Vis-rondelle et YEcrou 
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Manipulation 



1 . Active r Prod u it. 1. 



2. Mettre en position YAxe par rapport au trou 




3. Placer la boussole sur la piece Axe puis la selectionner dans I'arbre 
Deplacer la boussole selon I'axe 
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Rappel : les pieces sont 
positionnees sans 
creation de contraintes. 
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Formation Assemblage 
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Notes personnelles: 
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Formation Assemblage 



Exercice 3 : 
Obiectif: 

- Creer un ensemble et des sous-ensembles 

- Poser des contraintes mecaniques 
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ENSEMBLE MOTEUR 
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i^r 5 " Formation Assemblage 

Creation d'un assemblage: 




Proprietes 



Selection : jProduitl 

Produit | Graphique | Mecanique j Dessin | 



-Produit 

Reference | Ensemble-moteur^- 

Revision 
Definition 
Nomenclature 
Source 
Description 



Inconnu 



Autres proprietes. .. \ 



_?Jxj| 

"3 



J jJ 



Plus... j 

Jl OK Jl Appliquer j Fermer 
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Changer la 
Reference 



Page 24 




iS?** Formation Assemblage 

Insertion d'un comyosant existant: 



CATIA 
V5 



l-Aifplii 




Representations 


► 


Mode de selection 









Selection de fichier 



_?jxj 



Rechercher dans : | 03-rnoteur 



"3 




Mes documents 




j]Arbre. CATPart 
j) Axe_bielle_arbre ■ C ATPart 
j] Axe_piston_bielle . CATPart 
j] Bielle. CATPart 

8BH^ — 

j| Piston. CATPart 
i) Roulerinent . CATPart 



Choisir le fichier: 
cylindre 



Norn de fichier : 
Type: 



Cylindre. CAT Part 

|Tous les fichiers ( K . K ) 

I™ Ouvert en lecture seule 

\~ Afficher I'aperfL 



~3 
~3 



□ uvrir 



Annuler 
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Formation Assemblage 



Creation d'un sous ensemble: 



nsemble-moteurl 



A-TjJ Cylindre (Cylindre.i) 
■— Applic 




Objet Enserinble-moteur 



Composants 




f Nouveau Composant 



Sga| Nouveau Produit 

Nouveau composant CDM 
Nouvelle Piece 
^ Composant existant. . . 

S1S1EBB ^Jni^J 

Nouvelle reference du produit| ^rbre et roulerinent 




^ OK ^1 ij Annuler J 
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e P ^nse mb le- moteur 
0-*5i Cylindre (Cylindre.i) 



t 

L 



Contra intes 



Applications 
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Formation Assemblage 



Insertions de comyosants: 

Activer le produit Arbre et roulement (par double-clic) 



S P Ensemble-moteur 
a-**J|cylindre (Cylindre.i) 



jlj^^itraintes 



Composants 



Representations 



\ Nouveau Cormposant 
I Nouveau Produit 
Nouveau cormposant CDM 
I Nouvelle Piece 



Selection de flchier 



Rechercher dans : | Mote~ 




Poste de travail 



Favoris reseau 



Arbre. CATPart 



j] Axe_bielle_arbre . CATPart 
\ Axe_piston_bielle . CATPart 
jj Bielle. CATPart 
j) Cylindre. CATPart 
j) Piston. CATPart 
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Choisir les fichiers CATPart: 
Arbre et roulement. 

(La touche <CTRL> permet 
une multiselection). 




Norin de fichier : 
Type: 



| 1 'R oulement. CAT Part 1 1 1 'Arbre. CAT Part' 1 




□ uvrir 


| Tous les fichiers [ KK ] T | 


Annuler 



I™ Ouvert en lecture seule 
\~ Afficher I'apercu 
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Formation Assemblage 



Positionnement dans un sous ensemble. 



[T]CATIA V5 - [Produitl] 



Dernarrer Fichier Edition Affichage Insertion Outils Analyse Fenetre ? 



#5 Ensemble-moteur 
^^S c V |indre (Cylindre.i) 

|Arbre et roulement (Arbre et roulement. 1) 




HI Contra intes 



M Contra intes 



^Fixe.l (Cylindre.i) 



Applications 



mm 



J s& m * m ^ ^ 



ConstraintEdition 



r 
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Jnjxj 



• Verifier que le sous-ensemble Arbre 
et roulement est actif (double-clic). 

• Coaxilite entre I'axe du roulement et 
I'axe de I'arbre: 

• Choisir I'icone 



I 



• Selectionner I'axe du roulement 
puis I'axe de I'arbre. 



'3 
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Formation Assemblage 



Positionnement dans un sous ensemble: 



Reconnecter.. 



<fl Annuler | 
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•Distance entre une face du 
roulement et une face de I'arbre: 

Choisir I'icone 



•Selectionner une face du roulement 
■•Selectionner une face de I'arbre 
•Choisir I'orientation opposee 
'Distance: 5mm 



Le roulement est maintenant 
correctement positionne par 
rapport a I'arbre. 




Page 30 



Duplication d'un sous-ensemble: 




! Collar Ctrl+V 
Collage special, ■■ 




frlindre (Cylindre.i) 

^rbre et roulement (Arbre et roulement.i) 
I Contra in tes 

App I ' c ^w|^NM 

Coller Ctrl+V 
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• Selectionner le sous-ensemble Arbre 
et roulement. 

• Clic droit sur la souris, selectionner 
Copier 



• Selectionner I ensemble-moteur 

• Clic droit sur la souris, selectionner 
Coller 



Dans I'arbre du produit apparait un 
2eme sous ensemble, il reste 
maintenant a le deplacer. 
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Deylacement d'un sous-ensemble: 



■ e 2Scylindre (Cylindre.l) 

■% Arbre et roulement (Arbre et roulement.l) 



Contraintes 



kf-Fixe.l (Cylindre.l) 



Applications 



^m 1 
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• Rendre I'ensemble-moteur actif 
(double-clic). 

• Selectionner la boussole (point 
rouge). 

• La positionner sur la face de I'arbre 
puis cliquer sur cette meme face. 

• Selectionner un axe de la boussole. 

• Deplacer le sous-ensemble. 
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Creation d'un 3eme sous-ensemble: 
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Creer un nouveau sous-ensemble qu 
se nommera Bielle et Axes. 



Dans ce sous-ensemble, inserer les 
composants 

•Axe-piston-bielle, 

•Axe-bielle-arbre, 

'Bielle. 
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Formation Assemblage 



Positionnent des axes par rapport a la bielle: 
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Dans le sous-ensemble bielle et axes, 
positionner les composants de fagon a: 



• Obtenir 2 coaxialites entre les 
pergages de la bielle et les axes. 



• Obtenir 2 distances de 0 mm entre les 
epaulements des axes et les faces de 
la bielle. 



e S Ensemble-moteur 
^Scylindre (Cylindre.i) 



Arbre et roulement (Arbre et roulement.l) 



t$t Arbre et roulement (Arbre et roulement. 2) 



L 



f tjt (Jielle et Axes (Bielle et Axes.l) 

Axe_b ie I le_ar br e ( Axe_b ie I le_ar br e . 1 ) 
Y" e sS Axe _p iston_b ie I le ( Axe _p iston_b ie I le . 1 ) 

bielle (bielle.l) 
"-Hi Contraintes 

Coincidence. 1 (Axe_bielle_arbre.lj3ielle.l) 
— & Coincidence. 2 (Axe_piston_bielle.lj3ielle.l) 
Decalage.3 (bielle.l^xe_bielle_arbre.l) 
Decalage .4 (bielle .1 ,Axe _piston_bielle .1 ) 
Contraintes 
Applications 
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Positionnement du piston: 



e P |Ense mb le- mo teur 

Y^ e Scylindre (Cylindre.l) 

Y~% Arbre et roulement (Arbre et roulement.i) 
Arbre et roulement (Arbre et roulement. 2) 
Bielle et Axes (Bielle et Axes. I) 

^ e JS Piston (Piston. 1) 

®-Hl Contra intes 

-jf Fixe.i (Cylindre.l) 
— ^ Coincidence. 2 (Bielle et Axes.i,Piston.l) 
L i Contact surfacique.3 (Piston. l^ielle et Axes. I) 

L Applications 
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Au niveau de I'ensemble moteur, 
positionner le piston de fagon a: 



• Obtenir une coaxialite entre I'axe 
piston bielle et le pergage du piston. 



• Obtenir un contact entre 
I'epaulement de c et ax e et la face 
interne du piston. 
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Positionnement de la bielle par rapport aux arbres : 



L 



f $ Arbre et roulement (Arbre et roulement.l) 
lit Arbre et roulement (Arbre et roulement. 2) 



9 Bielle et Axes (Bielle et Axes.l) 
*S Piston (Piston. 1) 

Contra intes 
Applications 
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Au niveau de I'ensemble moteur, 
positionner les sous-ensembles 
Arbre roulement de fagon a: 



• Obtenir une coaxialite entre le 
pergage de chaque arbre et I'axe de 
la bielle. 

• Obtenir une distance de 1 mm entre 
la face de chaque arbre et la face de 
la bielle. 

• Obtenir une coaxialite entre les 2 
axes des arbres. 
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Positionnement du piston : 




*S [Ensemble-moteur 

fel l ~ 



JL 



% Arbre et roulement (Arbre et roulement.i) 



% Arbre et roulement (Arbre et roulement. 2) 
i Bielle et Axes (Bielle et Axes.i) 
4 

t 



|]; Contra in tes 
Applications 
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Au niveau de I'ensemble moteur, 
positionner le piston par rapport au 
cylindre de fagon a: 



• Obtenir une coaxialite entre I'axe du 
piston et I'axe du cylindre 
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Formation Assemblage 



Positionnement des arbres : 



Au niveau de I'ensemble moteur, positionner I'axe des arbres par rapport au cylindre 

• Creer une distance de 35 mm entre I'axe d'un arbre et la face inferieure du cylindre. 

• Creer une coincidence entre le plan yz du cylindre et I'axe de I'arbre ^ 



*p |Ense mb le- moteur 



Arbre et roule merit (Arbre et r oule merit. 1) 

Bielle et Axes (Bielle et Axes. I) 

^*JS Piston (Piston. 1) 

*-Hl Contra intes 

-j|Fixe.l (Cylindre.!) 

-^Coincidence. 2 (Bielle et Axes.l,Piston.l) 

^f|| Contact surfacique.3 (Piston.l,Bielle et Axes.l) 

-^Coihcidence.4 (Arbre et roulement.l,Bielle et Axes.l) 

-^Coincidence. 5 (Arbre et roulement.2,Bielle et Axes.l) 

^||i|Decalage.6 (Arbre et roulement.l,Bielle et Axes.l) 

-^Decalage.7 (Arbre et roulement.2,Bielle et Axes.l) 



Coincidence .8 (Arbre et roulement.l,Arbre et rou lament. 2) 
- j Coincidence .9 (Cylindre.ipiston.l) 

-^ I.MEMI.IMaJJJJJJIIlJ^IJ,lJkIJJII{|M 
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i^r 5 " Formation Assemblage 

Simulation de Vassemblage 

L'assemblage du moteur est maintenant termine. 
Pour verifier la coherence des contraintes, utiliser une des 2 methodes ci-dessous 



5 Sous contraintes 

>J OK «J Annuler J 
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1 .Utiliser la boussole et la touche 
SHIFT pour le deplacement sous 
contraintes 



2.Choisir I'icone 



Choisir rotation autour d'un 
axe particulier. 

Choisir Sous contraintes 

Selectionner I'axe d'un arbre. 

Effectuer une rotation de 
I'arbre. 
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Pour obtenir cette position : 

- Etablir une contrainte de coincidence entre I'axe de Axe bielle 



Arbre et le plan.yz du cylindre. 




Enregistrer Yensemble-moteur. 
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La position haute de ce mecanisme 
se situe lorsque la bielle se trouve 
dans I'axe du cylindre. 
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Exercice 3 (2eme yartie): Creation d'un carter 

Dans cette partie, nous utiliserons I'ensemble moteur 
pour creer un carter qui viendra coiffer le vilebrequin. 
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iS?^ Formation Assemblage 

Insertion d'une nouvelle piece : 





CATIA 




V5 



Outils > Options > Infrastructure > Infrastructure Part 

General | Affichage | Document Part | 
References Externes — 



Options a respecter 



Au niveau de I ensemble moteur : 

• Inserer une nouvelle piece, repondre Non a la question posee. 

• Dans les proprietes de cette piece, donner son nom : Carter 



\Z\ Garder le lien avec I'objet selectionne 

O Montrer les references externes a leur creation 

D Confirrmer la creation de lien avec I'objet selectionne 

EH Utiliser comme contexte la racine de I'assemblage 

O Interdire la selection externe avec lien d'elernents non publies. 

D Publier une face, arete, axe, sommet ou extrermite 




Proprietes 



Selection : | Parti 1.1 

Mecanique | Produit | Graphique | 
i- Produit — 



3 



Reference 
Revision 
Definition 
Nomenclature |~~ 
Source |~[^ 



r 



Description p 



- Composant — 

Norn de l'instance|Part1 1 .1 

Description |? 



□ K 



| ^ Appliquer | ^ Annuler | 
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Creation du carter: 



Double cliquer sur la catpart Carter pour entrer dans I'atelier de conception 
Selectionner la face indiquee et cliquer sur 



pour creer et positionner une nouvelle esquisse. 




Creation du carter: 

• Realiser I'esquisse suivante 



• Imposer 3 contacts de coincidence 
par rapport aux deux aretes et a la 
face inferieure du cylindre puis coter: 




Symetrie par rapport au plan yz 
du cylindre 
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I 
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Creation du carter : 
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• Rentrer dans le mode esquisse 
en selectionnant la face de 
I'extrusion indiquee. 

• Realiser I'esquisse suivante. 

• Dimensions: 

•Rayon 100 mm 

• Tangence avec le fond de 
I 'extrusion. 

Plan de I'esquisse 
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Formation Assemblage 



Creation du carter : 




Definition de la poche 



i— Premiere limite 
Type 



Jusqu'au suivant 
Limite : |Pas de selection 
Offset : |0nnm 



rProfil 



Selection : |Esquisse.2 
Inverser le cot^^^^ 



□ Extension symetrique 
Inverser la direction | 

Plus >> j 
] *J Annuler ] Apercu 
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Realiser la poche en utilisant 
I'option jusqu'au suivant. 

Verifier le sens de la poche. 
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Creation du carter : 
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Rayon : [srnm 




11*11 



Rayon: |5mrm ^ 

Objet(s): IS^^H^^EE! 

Propagation : | Tangence T | 

□ Decoupe des rubans 

Flus» | 

' QK ] J Annuler J 



• Realiser un conge de 5 mm 
sur toutes les aretes 
exceptees celles du dessus. 
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#P Ensemble-moteur 
^*8cylindre (Cylindre.i) 

Arbre et roulement (Arbre et roulement! ] 
™-% Arbre et roulement (Arbre et roulement. 2] 
Bielle et Axes (Bielle et Axes.l) 
Piston (Piston. 1) 
Carter (Carter. 1) 
garter 
Plan xy 
Plan yz 
Plan zx 
^ jp Corps principal 
i 3 Extrusion. 1 



O- Corps surfac ique . 1 
O-BI Contraintes 
'-Applications 
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Creation du carter : 

• Realiser I'esquisse suivante en selectionnant la face de 
I'extrusion indiquee. 

- Dimensions: 

• Diametre 50 mm 

• Cercle concentrique au roulement. 



• Creer une extrusion avec comme longueurs 5 et 1 0 mm 



CATIA 
V5 




Page 51 





Creation d'une symetrie d'extrusion.2 : 



• Definir I'objet de travail sur extrusion. 1 

• Creer un plan parallele a la face 
indiquee et passant par le milieu de 
I'arete. 



Faire une symetrie de extrusion. 2 pax 
rapport au plan ci-dessus 



"S Esquisse.l 
□ Poche.l 

Conge arete. 1 
$D Coque.l 
{J Extrusion. 2 
Corps surfacique.l 
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Creation du carter : 



CATIA 
V5 



Creer les conges suivants d'une valeur de 3 mm 



Plan xy 




-a Extrusion.l 

Poche.i 

Conge arete. 1 
~€? Coque.l 

Extrusion. 2 
H fr Svmetrie.l 



Corps surfacique.l 
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Creation du carter : 
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Creer un trou debouchant 
de diametre 35 mm sur la 
face du bossage et 
concentrique a celui-ci. 



• Le carter est maintenant 
termine. Vous pouvez le 
sauvegarder. 
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Assemblage du carter : 



• Double cliquer sur I'ensemble moteur pour entrer dans le mode assemblage. 

• Assembler le carter : - Assembler le carter avec le cylindre par deux contraintes de coTncidence 

- Coaxialite entre I'axe d'un arbre et le pergage du carter. 



Desactiver les deux dernieres contraintes de coTncidence et la contrainte de decalage 



Contraintes 



Fixe.l (cylindre. 1) 



" CoTncidence. 2 (Bie lie et axes. 1 piston. 1) 
ill Contact surfacique.3 (Bie He et axes.l,Piston.l) 

CoYnc idence .4 (B ie I le e t axes . 1 ,Pr odu it2 . 1 ) 
" CoYnc idence. 5 (Bie He et axes. l^Arbre et roule men t.l) 
iPg Decalage.6 (Produit2.1,Bielle et axes.l) 
" ^ Decalage .7 (Arbre et roulement.i ,Bielle et axes .1 ) 
" " J CoYnc idence .8 (Pr odu i t2 . 1 ,Ar br e et r ou le men t . 1 ) 
CoYnc idence .9 (Piston.i^ylindre.i) 
Decalage. 10 (Arbre et roulement.i cylindre. 1) 
"dp CoYncidence.il (cylindre.l^rbre et roulement.i) Contraintes 
~dP CoYnc idence. 12 (Bielle et axes.l,cylindre.l) desactivees 

CoYnc idence. 13 (cylindre.l,Carter.l) 
~& CoYncidence.14 (Carter. l,cy I indre.l) Nouvelles contraintes de 

r - positionnement de I'arbre 



CoYnc idence . 1 4 (Carter . 1 jzy I indr e . 1 ) 



CoYnc idence . 1 5 (Pr odu it2 . 1 ,Car ter . 1 ) 
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Notes yersonnelles : 
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Exercice 4: Nomenclature f] 




- Generer la numerotation en chiffres du produit 
ensemble-moteur 



Genere la Numerotatio 



i— Mode 



O Lettres: A, B, C ... Z.AA, BB , 



|— Numerotation existante 
O Garder 
© Remplacer 



m * OK I * Annuler | 



- Pour visualiser la nomenclature creee, editer les proprietes de la piece roulement 



el Ensemble-moteur 
'MjScylindre (Cylindre.l) 



Arbre et roulement (Arbre et roulement. 1) 
Arbre (Arbre 



[Rou le ment (Rou le ment . 1 ) | 



Clic 





Coller 


Ctrl+V 


Collage special... 




5upprirner 


Del 




Proprietes 


Alt+Enter 



— Composant - 

Norm de I'instance | Roulement. 1 
Description 



J Visualise dans la nomenclature 



CATIA 
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Numero 1 1 
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Numerotation: 



CATIA 
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Pour visualiser toute la nomenclature faire Analyse > Nomenclature. 

-LJxJ 



lature : Ensemble-moteur 



Nomenclature : definition des Formats d'affichage 



Nomenclature | Liste des composants J 


Nomenclature de Ensemble-moteur 


Quantite Reference 


Type 


| Nomenclature 


Revision 


1 Cylindre 

2 Arbre et Roulement 
1 Bielles et Axes 

1 Piston 


Piece 

Assemblage 
Assemblage 
Piece 






Nomenclature de Arbre et Roulement 


Quantite | Reference 


iType 


| Nomenclature 


| Revision | 


1 Roulement 
1 Arbre 


Piece 
Piece 






Nomenclature de Bielles et Axes 


Quantite | Reference 


1 Type 


| Nomenclature 


| Revision | 


1 bielle 

1 Axe_piston_bielle 

1 Axe_bielle_arbre 


Piece 
Piece 
Piece 







Format choisi [Format AP203 
i—Autres informations — 



Recapitulatif sur Ensemble-moteur 


Pieces differentes : 


7 


Total des pieces : 9 




Quantite 


Reference 


1 


Cylindre 


2 


Roulement 


2 


Arbre 


1 


bielle 


1 


Axe_piston_bielle 


1 


Axe_bielle_arbre 


1 


Piston 



Format AP203 



"3 



▼ Definition des formats 





- Enregistrer la nomenclature sous le format 
Nomenclature.html 



^ | Ajouter I Supprimer | 



Proprietes cachees 



Source 

Definition 

Nomenclature 

Description produit 

Description composant 

Source de la representation par defaut 

Revision 



Proprietes cachees 



Type 

Source 

Nurnero 

Revision 

Definition 

Nomenclature 

Description produit 

Description composant 

Source de la representation par defaut 



i OK | J Annuler j 



Nomenclature de Ensemble-moteur 




Quantite 


Reference 


Type 


Numero 


1 


Cylindre 


Piece 


6 


2 


Arbre et Roulement 


Assemblage 




1 


Bielles et Axes 


Assemblage 
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Formation Assemblage 

Exercice 5 : Remplacement de plusieurs composants 

- Ouvrir le produit Trottinette. 

- Remplacer le composant roue-roulement.CATProduct par le composant pneu-jante.CATProduct 




CATIA 
V5 



1 Selection de fichier 




_?jxj 


Rechercher dans : Q 05-remplace 







I 

^^^^^^^^ 



Historique 



les documents 



direction-inf. CATPart 
direction-sup . C ATPart 
ISO_4032_M6_STEEL_NUT . CATPart 
ISO_4762_M6x45_5TEEL_5CRE W . CATPart 
I50_4762_M3x45_5TEEL_5CRE W . CATPart 

Jante. CATPart 

iSS) Partie-basculante . CATPart 

fflFlnnrhfi.rflTFfiit 



\] Roue. CATPart 
[)ROUE_PNEU. model 
j] roue-roulement . CATProduct 
j|Roulement. CATPart 
^Trottinette. CATProduct 



>1 



Norn de fichier : 


Pneu-jante.CATProduct 


W 


Ouvrir | 


Type: 


ITous les fichiers [ K . K ] 




Annuler 



r~ Ouvert en lecture seule 
r~ Afficher I'apercu 



/a 



x 



Les impacts au remplacement de ce produit 



Ces elements vent etre irnpactes par la ccmnnnande. Voulez vous ccmtinuer ? 
Type | Norn | Source | 



Wn ''l" \ ni 15 rem P' acer Routes les instances de I'elerment selectionne ? 
^IOuJQ Non 




OK I «2 Annuler J 
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Reconnections des composants : 



- Ouvrir I'arbre pour editer les contraintes 

- Editer la contrainte decalage.2 

- Reconnecter les contraintes 
sur ce nouveau composant. 



Edition de contrainte 



Valeurj lj2mm 



Mesure 



Nom :| Decalage.2 



pElements d'appui 



Mains <<] 




Reconnecter les 3 autre contraintes non definies 



CATIA 
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^JxJ 



Type 1 Composant 


Statut 


llnconnu Inconnu i^^^^^^^^^H 


iDeconnecte 1 


Plan Planche (Planche.l) 


Connecte 


Reconnecter... 




^ Annuler | 
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Exercice 6 : Vanne 




60 
mn 




Creation oe cefc asserrijIagB : 



1. Creer rarborescence auec les C/CTRart existartes dans le 
repertoire « ^me »- 

2. Creer les contrairtes efceflectuer unde^acerrentsous 
cut tM cittes pour verifier que la nranruelle actiome le clapet 

3l Creer la nomenclature 

Finder 



Vue i&emietrique 
Echelle : 1,5:1 
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Exercice 7 : Liaison Came 




Creation cte cer assenrfalacjB : 

1. Creer I'artaorescence avec les CATRarc existantes dans le 
repertoire « Liaison Came ». 

2. Creer les contnaintes et: effectuer lmi cjeplacernent: sous 
contraintes pcu~ verifier ojue la manivelle actiome la came. 

3. Creer la nomenclative. 

4. Eclater I'asserrUage . 

Fin cte I'exercice. 




Vme isometrique 
Echelle ; 1;1 
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